附件1：
上肢推举互动评估训练系统技术参数
一、硬件特点：
1.训练臂是采用单轴驱动，可灵活完成三维空间内任意方向的左、右侧上肢运动，包括：肩关节：内收、外展、前屈、后伸；肘关节：屈、伸；腕关节：背伸、掌屈等；
2.扶手套装：①前臂支撑托架；②垂直扶手；③抓握手柄；
3.阻力调节装置，15级阻力可调。
二、软件特点：
1.软件可对患者的运动能力进行有针对性的评估：采集运动轨迹中的峰值来检测患者动作平滑程度，通过采集有效路径的数据监测患者对目标追踪准确性等；
2.治疗师可以根据患者个人情况编辑设定患者训练方案，可设定重复次数、速度、阻力和运动模式已满足每一位患者的需求；
3.可实时显示操纵臂的位置，使患者能直观的看到训练时手臂实时的位置，从而调动神经控制系统在训练中的参与程度，帮助患者重新学会如何自主的控制上肢运动；
4.软件易于操作，具有互动显示界面和实时生物反馈功能；
5.训练效果直观，所有训练结果均可用图表来分析比较并生成数据报告。
三、技术参数
机身尺寸：500×780×130mm (长x 宽x 高)，允差±10%；
机身重量：13.68kg±10%；
耗电功率：120W±10%；
仰角范围0-40°，6档可调；
阻力调节：0~14级；
操作环境要求：温度 +5℃ ~ +40℃ ；
湿度 30%~75% ；
储藏环境要求：温度 -20℃~+60℃；
湿度 10% ~ 75%；
最小场地要求：0.6 x 0.8 米；
工作站显示屏尺寸：≥21寸。	
四、设备质保3年。
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